Journée 2RM / min2Rien

ID de Contribution: 3 Type: Non spécifié

Présentation du projet CARTOBOT

jeudi 12 septembre 2024 11:00 (20 minutes)

Dans cette présentation, nous ferons un retour d’expérience du projet CARTOBOT financé par 'IRCICA et qui
vise a utiliser un vecteur robotique autonome pour cartographier de maniére semi-automatique des batiments
ou des zones difficilement accessibles comme les carriéres de Lezenne. L’accent sera mis sur les outils util-
isés (middleware ROS, robotnik Summit XL, scaner FARO) pour concevoir ce démonstrateur et les premiers
résultats seront démontrés pendant la pause déjeuner.
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